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设定加速时间

实际减速时间

设定减速时间
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输出频率

起动时直流制动

时间t

输出电压

时间t停机时直流制动
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反转反转死区时间

运行时间t
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bf截止f
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输出频率f

时间t

中心频率

摆频幅度

突跳幅度

摆频下降时间 摆频上升时间
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按减速时间减速

摆频上限

频率

摆频下限

频率

设定频率f

时间t

跳跃频率
1/2*跳跃幅度

1/2*跳跃幅度

输出频率f

频率检测信号

时间t

时间t

FDT电平

FDT滞后



PID控制 M
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滤波器

反馈量

(百分数)

给定量

（百分数）

输出频率

控制算法

设定频率
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给定量

偏差极限反馈量
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bit1bit0 bit2 bit3 bit4 bit5 bit6 bit7
Stop
bit

Stop
bit

Start
bit

8-data bits

11-bits character frame

数据格式：8-N-2

10-bits(for ASCII)

bit1bit0 bit2 bit3 bit4 bit5 bit6 bit7 Even
bit

Stop
bit

Start
bit

8-data bits

11-bits character frame

数据格式：8-E-1

bit1bit0 bit2 bit3 bit4 bit5 bit6 bit7
Odd
bit

Stop
bit

Start
bit

8-data bits

11-bits character frame

数据格式：8-O-1

bit1bit0 bit2 bit3 bit4 bit5 bit6
Stop
bit

Stop
bit

Start
bit

7-data bits

10-bits character frame

数据格式：7-N-2



bit1bit0 bit2 bit3 bit4 bit5 bit6
Stop
bit

Start
bit

7-data bits

10-bits character frame

Even
bit

数据格式：7-E-1

bit1bit0 bit2 bit3 bit4 bit5 bit6 Odd
bit

Stop
bit

Start
bit

7-data bits

10-bits character frame

数据格式：7-O-1
















































